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مسابقات به صورت انفرادي آغاز شده در پايان تيم هاي اول، دوم و سوم بر اساس تعداد تيم هاي شركت كننـده                       

  .مشخص گرديده و جوايزي به رسم يادبود به آنها اعطا مي گردد
  

  . عصر انقلاب مي باشدمحل برگزاري اين مسابقه در استخر مجتمع تحقيقاتي* 
  

  قوانين مسابقه 
  

  ):كنترل از راه دور(معيارهاي ارزيابي ربات متحرك دريايي 
   پايداري شناور در سطح آب درحالت سكون و حركت-1
غوص و صعود شناور با استفاده از آبگيري مخازن تـا مـرز غوطـه وري و اسـتفاده از سيـستم رانـش و                          -2

 سطوح كنترل
 يي شناورسرعت سطحي و زير دريا -3
 برد يا مسافت طي شده در سطح و زير سطح با توجه به حداكثر سرعت -4
 ) مي باشد و طرح ها مجاز به داشتن آنتن هستند5/0حداقل(ميزان عمق غوطه وري  - 5
مشخصات مـسير مـسابقه     (زاگ و شعاع گشت زني        -مانور سطحي و كنترل پذيري شامل حركت زيگ        -6

 )م خواهد شدبعد از مسابقه طراحي از طرق سايت اعلا
  : ارزيابي پايداري )1

پس از قرار گيري شناور در سطح آب شناور بايستي در حالت پايداري قـرار گرفتـه باشـد كـه ايـن پايـداري در            
در حالـت   .لذا در راستاي طولي و عرضي نبايد انحرافي متوجه شـناور باشـد            .نتيجه توزيع وزني مناسب مي باشد     

  . حفظ شودحركت سطحي نيز اين پايداري بايستي
  : غوص و صعود شناور)2

پـس از آبگيـري مخـازن       .  غوص و صعود شناور توسط سيستم رانش و استفاده از سطوح كنترل انجام مي گيرد              
شناوري و رسيدن به مرحله غوطه وري، غوص شناور توسط نيروي رانش شكل گرفته و سپس صعود شناور پس               

  .از طي مسافتي در زير آب نشان داده مي شود
  . متر مي باشد5/0زان عمقي كه مي تواند جهت غوص و صعود استفاده گردد حداقل مي
  : سرعت سطحي و زير سطحي شناور)3

متناسب با ميزان انرژي ثابت باطري كه توسط كميته برگزار كننده ارائه مي شـود ارزيـابي سـرعت حـداكثر در                      
سافت در زمـان مـسابقه صـورت مـي          تعيـين م ـ  . (سطح و در عمق در يك مسافت تعيين شده صورت مي گيرد           

  .)پذيرد
  .زمان طي كردن اين مسافت مالك اين ارزيابي مي باشد

  : مسافت طي شده يا برد)4
متناسب با باطري ارائه شده انتظار مي رود شناور با ماكزيمم سرعت بهينه، مسافت طي شده در مسابقه را طـي                     

  .صرف كامل انرژي ملاك ارزيابي مي باشدنمايد كه اين مسافت به صورت رفت و برگشت مي باشدو م
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  .اين ارزيابي براي دو حالت حركت زير سطح و روي سطح صورت مي گيرد
  : ميزان عمق غوطه وري )5

  با توجه به اينكه يكي از محورهاي مسابقه ، آب بندي بدنه در محل خروج شافت پروانه و خود 
  حداقل عمق مورد . (بدنه است، لذا عمق غوطه وري يكي از ملاك هاي ارزيابي مسابقه مي باشد

  .) متر مي باشد5/0نياز 
  : مانور و كنترل پذيري در سطح و زير سطح)6

جهت كنترل پذيري شناور در سطح و زير سـطح از           ) بالك، سكان و استابليزر   (استفاده از سطوح كنترل مناسب      
زاگ و شعاع گشت زنـي      -لذا يكي ديگر از ملاك هاي ارزيابي، اجراي حركت زيگ         . برخوردار است اهميت بالايي   

  .)پارامترها و شرايط مسير مسابقه در سايت اعلام خواهد شد.(مي باشد
  

  جدول امتياز دهي معيارهاي ارزيابي؛
  

  در صد امتياز  معيار ارزيابي
  25  6بند 
  20  3بند 
  20  4بند
  20  5بند 
  15  2و1بند 

  
  :توجه به نكات زير ضروري است

  . سانتي متر مي باشد60 سانتي متر و حداقل طول بدنه 100حداكثر طول بدنه  -
 .استفاده از هر گونه فويل بدنه مجاز مي باشد -
 .استفاده از هر گونه سيستم رانش الكتريكي مجاز مي باشد -
 .داردهيچ گونه محدوديتي در استفادده از موتورهاي الكتريكي وجود ن -
 .استفاده از متريال هاي مختلف جهت ساخت بدنه بلامانع مي باشد -
 .استفاده از باطري مجزا فقط براي سيستم راديو كنترل بلامانع است -
سيستم هاي راديو كنترلي بايستي در دامنه فركانسي ارائه شده از طرف كميته برگزار كننده قـرار                  -

 .گيرد
 

   امتيازات ويژه
ويژه، بكارگيري تخصص هاي ساير علوم در شناور و يا استفاده از طرح هاي خلاقانـه                هدف اعطاي امتيازات    

زمينه هايي كه در آنها كميته داوران امتيـازات ويـژه           . اي كه بتواند تمايزي در شناور ايجاد نمايد، مي باشد         
  :در نظر مي گيرند، عبارتند از

  يا موجودات آبي باشد؛فرم هاي خاص هيدروديناميك كه برگرفته از طرح هاي خلاق  -
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 سيستم رانش متفاوت كه در شناورهاي زير سطحي معمول نباشد؛ -
 پرتاب گلوله از شناور؛ -

 ايجاد امكانات فيلمبرداري در زير آب؛ -
 ؛)هاورينگ(امكان حفظ عمق در زير سطح  -
 اتوپايلوت؛ -
تناسب با عمق   ماكزيمم عمق م  (عمق غوطه وري با توجه به سيستم راديو كنترل و بحث هاي آب بندي؛                -

 .)استخرهاي معمولي مي باشد
 زمان غوص، صعود و مانور پذيري؛ -
 حداكثر سرعت در سطح و زير سطح؛ -
 اجراي حركت كف نشيني؛ -
 حداكثر برد با احتساب حداكثر سرعت؛  -
 
  


